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STRESZCZENIE

Niniejszy artykut koncentruje sie na przedstawieniu zaleznosci uzywanych do opisu obcigzen, jakim poddawany jest motocykl podczas jazdy po tuku. W tresci, w sposdb

skrdocony, zaprezentowano wyprowadzenie wspomnianych zaleznosci.

WSTEP

Znajdujacy sie w ruchu motocykl poddawany jest oddziatywaniu pewnych
sit. Nieodtgcznym elementem prowadzenia motocykla jest pokonywanie
zakretow. Jazde w zakrecie, w uproszczeniu, mozna uznaé za jazde po
tuku. W dalszej czesci artykutu przedstawione zostang sity oddziatujgce
w tym czasie na pojazd.

PRZEDSTAWIENIE DZIAtAJACYCH Sit

Wszelkie rozwazania nalezy rozpoczgé od uwzglednienia sity grawitacji,
ktéra oddziatuje na wszelkie obiekty fizyczne. Sita ta, przytozona w srodku
ciezkosSci pojazdu, powoduje powstanie sit reakcji przytozonych
w punktach styku kot z podiozem. Sity te mozna zdefiniowac
W nastepujacy sposob (poczatek uktadu wspdtrzednych przyjeto
w punkcie styku przedniego kota z podtozem):
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gdzie: Fp, F: — sity reakcji w punktach styku z podtozem, X — wspotrzedna
x potozenia srodka ciezkosci, R — rozstaw osi, m — dopuszczalna masa
catkowita pojazdu, g — przyspieszenie ziemskie.

Na pojazd poruszajacy sie po tuku dziata sita odsrodkowa Fo:
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gdzie: m — dopuszczalna masa catkowita, v — predkos¢ pojazdu,

r — promien skretu.

Do obliczen wytrzymatosciowych nalezy przyja¢ maksymalng mase
i predkos$¢ pojazdu oraz najmniejszy mozliwy promien skretu.

Promien skretu jest zalezny od kata pochylenia motocykla wzgledem
pionu i moze by¢ wyprowadzony z zaleznosci:
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po przeksztatceniu zaleznosci otrzymuje sie:
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Minimalny promien skretu uzyskuje sie przy maksymalnym kacie
pochylenia. Wartos¢ maksymalnego kata a mozna okresli¢ na podstawie

r

danych w literaturze [1]. Sity obcigzajgce przednie i tylne koto,
odpowiednio Fsp i Fst, mozna opisa¢ wzorem:

_F, R-X
P sine R
_F, X
St sina R
Gdzie: F, — sita odsrodkowa, a - kat pochylenia motocykla,

X —wspotrzedna x srodka ciezkosci, R — rozstaw osi.

Dziatajgce sity przedstawia Rys. 1.

Rys. 1. Sity dziatajgce na motocykl podczas ruchu po tuku [2].

PODSUMOWANIE

Niniejsze opracowanie przedstawia skrdcony opis sit oddziatujgcych na
motocykl w ruchu po tuku.
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