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STRESZCZENIE

Niniejszy artykut przedstawia opis wybranych sit obcigzajgcych rame motocykla bedgcego w ruchu. W skroconej formie przedstawia pochodzenie sit i podaje zaleznosci
pozwalajgce na ich obliczenie, co moze by¢ wykorzystane w procesie projektowania ramy motocyklowej.W opracowaniu pominieto sity pochodzgce od oporu powietrza.

WSTEP

Ruch motocyklanierozerwalnie powigzany jest z oddziatywaniem
pewnych sit. Ich poznanie i zrozumienie jest nieodtgcznym elementem
procesu projektowania motocykla.

OBCIAZENIA ODDZIALUJACE NA RAME
MOTOCYKLA

Kazdy pojazd, w szczegdlnosci motocykl, charakteryzuje sie pewnym
zespotem cech konstrukcyjno-ruchowych. W niniejszym opracowaniu
uwzgledniono wfasciwosci dynamiczne, takie jak: zdolno$¢ hamowania
i przyspieszania oraz predkos¢é maksymalna.

Podstawowg sitg oddziatujgcg na wszelkie obiekty jest sita grawitacji,
dlatego tez rozwazania nalezy rozpoczg¢ od wyznaczenia jej wartosci:

Fo,=m-g
gdzie: m — dopuszczalna masa catkowita, g — przyspieszenie ziemskie.

Ciezar rozktada sie na punkty styku opon z podfozem, dla wyznaczenia sit
reakcji konieczna jest znajomos$¢ potozenia srodka ciezkosci motocykla.
Mozna je wyznaczy¢ stosujgc metode analityczng, badz korzystajac
z oprogramowania typu CAD.

Znajac rozstaw osi pojazdu oraz pofozenie Srodka ciezkosci mozna
wyznaczy¢ rozktad obcigzen na poszczegdlne osie (poczatek uktadu
wspotrzednych przyjeto w punkcie styku przedniego kota z podtozem).

gdzie: F,, Fi — sity reakcji w punktach styku z podtozem, X — wspotrzedna
x potozenia srodka ciezkosci, R — rozstaw osi, Fg — ciezar pojazdu.

Wiekszos¢ motocykli posiada naped na koto tylne, przenoszony za
pomocy przektadni tancuchowej. Site napedowg (S) mozna zdefiniowad
jako:

S M
— n-—
N T
gdzie: n — sprawnos¢ uktadu przeniesienia napedu, n — wartos¢

przetozenia przektadni tancuchowej, M — maksymalny moment obrotowy
na wale zdawczym silnika, ri — promien tylnego kofta.

Sity odcigzajgce przednie i docigzajgce tylne koto definiuje sie
jako:

S
Foe =F, +7

gdzie: Fsp, F&t — sity oddziatujgce na koto przednie i tylne, S — sita
napedowa, R — rozstaw osi, Z— wspotrzedna z Srodka ciezkosci.

W przypadku hamowania dziatajgce sity mozna zapisa¢ w postaci:
Z
Frp=Fy utp (Fy+Fo)p

Z
Fre=Feop—p (Fp+Fe)5
gdzie — Fpp, Fht — dynamiczne sity hamowania na kole przednim i tylnym,
K — wspotczynnik tarcia opon o podtoze.

Rozktad sit przedstawia Rys. 1.

Rys. 1. Rozktad sit oddziatujgcych na motocykl [2].

PODSUMOWANIE

Niniejsze opracowanie przedstawia skrocony opis sit oddziatujacych na
motocykl w ruchu prostoliniowym.
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